Akademia Morska w Gdyni
Wydziat Mechaniczny

Wyposazenie standardowe

W zaleznosci od zastosowane] metody spawania nalezy na
stanowisku zainstalowa¢ odpowiednie, minimalne wyposazenie.
Zrobotyzowane stanowisko do napawania plazmowe znajdujace
si¢ w Akademi1 Morskiej w Gdyni przeznaczone do plazmowego
napawania proszkowego posiada:

uchwyt do plazmowego napawania proszkowego;

zrodto pradu spawania GAP 2501 DC firmy Castolin Eutectic;

urzadzenie chlodzace Cooling GAP firmy Castolin Eutectic;

podajnik proszku EP2;

obrotnica;

wozek urzadzena spawalniczego;

butle gazowe z reduktorem cisnienia 1 wezami do gazu.

Spawalniczy Robot TM-1400 GIII J

Stanowisko z spawalniczym robotem firmy Panasonic model TM-
1400 GIII pracujacy w szesciu osiach obrotu sklada si¢ z
podstawowych elementow takich jak:

rami¢ robota;

podajnik drutu;

manipulator;

przewod;

sterownik robota;

skrzynia operacyjna;

*sterownik G3
spawalniczego

stuzagcy do programowani 1 obstugi robota

|

EUTRONIEG
GAP 2501 DG

EUTRONIC GAP 2501 DC }

Urzadzenie EuTronic GAP 2501 DC przeznaczone jest do metod
spawania/napawania automatycznego oraz spawania 1¢cznego.
Moze by¢ wykorzystane do napawania plazmowego oraz spawania
plazmowego z uzyciem materialu dodatkowego lub bez materialu
dodatkowego.

{ Dane techniczne plazmy J

Max. pobor mocy 18 kVA

Max. Prad spawania 250 A

Prad pilota 30 A

Zakres pradu spawania plazowego 2A =250 A

Zakres pradu spawania MMA/TIG 5A+200A

Zakres pradu pilota 0.5A+30A

Klasa zabezpieczenia IP 23S

Waga: 70 kg

Przykladowe zastosowanie

Wykorzystujace technologie
m.in.:
Naprawiac stal narzedziowa, odtwarzac¢ krawedzie tnace;
Napawac narzedzia wiertnicze;
Napawac gniazda zaworow 1 przylgnie;
Naprawiac¢ narzedzia skrawajace.

napawania plazmowego mozemy




